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Фиг.1

E50-02AE50-02AE50-02A

Схема подключения

Технические параметры

Принцип действия

30, 60, 90
А, В, С  (рез.5К к +V)
30º...90º электр.
5 Vdc ±10%
0,45V  (I=20mA)
100mA
25mА
10КHz
0,1µs / 0,2µs
-10º…+50ºС
IP41
85%  (при 25ºС)
10N / 5N

24х0,25mm  + экран;  L=1m
“Canon 9” (мужской)
Ø50х45

Выходная характеристика (лог”0”)

Типовые параметры
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Ротационный энкодер

Ротационный энкодер или так названы фотоэлектрический пошаговый датчик угла серия E50-02A 
используется для преобразование угловых перемещений в электрических импульсов. У него три 
выходных сигналов А, В и С. Выходные электрические сигналы А и В сдвинутые по фазы, что 
позволяет определить направление вращения оси. Выходной электрический сигнал С 
представляет короткий одиночный электрический импульс для одного полного вращения оси 
энкодера на 360º. Энкодер находить применение как средство для автоматизации 
производственных процессов.

Число импульсов на оборот, n
Выходы
Фазовый сдвиг выходов А и В
Напряжение питания, Us

Остаточное выходное напряжение, Ures

Ток нагрузки (max), Iout
Ток потребления без нагрузки, Is
Рабочая частота, fo
Время падения / время подъема,  tf / tr
Рабочая температура, Tamb

Степень защиты
Допустимая влажность
Максим. нагрузка вала, радиальная / аксиальная
Присоединительный кабель
Способ подключения - разъем
Габаритные размеры

+V

0V

Вых.В

Вых.С

Вых.А

Корпус Экран

5,6k

C

5,6k 5,6k

4

2

3

1

5

Тип
Напряжение питания

( Us )

 E50-02A-30

 E50-02A-60

 E50-02A-90

5 VDC ±10%

5 VDC ±10%

5 VDC ±10%

Число импульсов на оборот
( n )

30

60

90



Фиг.1

E50-02BE50-02BE50-02B

Схема подключения

Технические параметры

Принцип действия

30, 60, 90
А, В, С  (рез.5К к +V)
30º...90º электр.
8…30 Vdc  (Пулс. ±10%)
0,45V  (I=20mA)
100mA
25mА
10КHz
0,1µs / 0,2µs
-10º…+50ºС
IP41
85%  (при 25ºС)
10N / 5N

24х0,25mm  + экран;  L=1m
“Canon 9” (мужской)
Ø50х45

Выходная характеристика (лог”0”)

Типовые параметры

20 40 60 80

1,0

0,5

Ures(V)

Iout(mA)

T=25°C

0

1,5

2,0

Ротационный энкодер

Ротационный энкодер или так названы фотоэлектрический пошаговый датчик угла серия E50-02B 
используется для преобразование угловых перемещений в электрических импульсов. У него три 
выходных сигналов А, В и С. Выходные электрические сигналы А и В сдвинутые по фазы, что 
позволяет определить направление вращения оси. Выходной электрический сигнал С 
представляет короткий одиночный электрический импульс для одного полного вращения оси 
энкодера на 360º. Энкодер находить применение как средство для автоматизации 
производственных процессов.

Число импульсов на оборот, n
Выходы
Фазовый сдвиг выходов А и В
Напряжение питания, Us

Остаточное выходное напряжение, Ures

Ток нагрузки (max), Iout
Ток потребления без нагрузки, Is
Рабочая частота, fo
Время падения / время подъема,  tf / tr
Рабочая температура, Tamb

Степень защиты
Допустимая влажность
Максим. нагрузка вала, радиальная / аксиальная
Присоединительный кабель
Способ подключения - разъем
Габаритные размеры

+V

0V

Вых.В

Вых.С

Вых.А

Корпус Экран

5,6k

C

5,6k 5,6k

4

2

3

1

5

Тип
Напряжение питания

( Us )

 E50-02B-30

 E50-02B-60

 E50-02B-90

8...30 VDC

8...30 VDC

8...30 VDC

Число импульсов на оборот
( n )

30

60

90



Диаграмма работы

Подключение к контроллеру

L < 30m

Контроллер
Фотоэлектрический

пошаговый
датчик угла

Контроллер
Фотоэлектрический

пошаговый
датчик угла

Скрученная пара

L > 30m (RS485)

Размеры
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